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PRINCIPALI CARATTERISTICHE

MAIN FEATURES

BESONDERE VORZUGE

e L ¢ aspo HDT funziona in “ e The HDT decoiler works “ sincronous Der HDT Abwickelhaspel arbeitet ©
sincronismo *“ con la macchina “ with the operating machine sincronisiert” mit der Fedemn
operatrice o The speed of the decoiler is controlled maschine

La velocita di rotazione dell” aspo &
regolata in funzione della velocita di
alimentazione  richiesta  (dinamo
tachimetrica) e della posizione dell’
ansa del filo (braccio ballerino)

11 braccio ballerino dinamico permette
il controllo elettronico bilaterale della
posizione dell’ ansa (ideale per filo
pretemperato e bobine)

Aspi con motori asincroni speciali con
variazione continua della velocita

depending on the feeding speed
required (tacho dynamo) and the
position of the loop of the wire
(moving arm)

The dynamic moving arm allows the
bidirectional electronic control of the
position of the loop (suitable for
prehardened wire and reels)

Decoiler with special asincronous
motors with continuously variable
speed by the means of an electronic

Die Geschwindigkeit des Haspels
wird in Funktion der verlangten
Zufiihrgeschwindigkeit (Tacho
Dynamo) und der Posizion der
Drahtschleife (Tinzerarm) reguliert
Der Dynamische T#nzerarm gewshrt
die beidseitige elektronische Kontrolle
der Posizion der Schleife (ideal fiir
Vorgehirteten Draht und Spulen)
Haspeln mit speziellen asynchron
Motor mit stufenloser

mediante controllo eleftronico control , particularly suitable for stop Geschwindigkeitsverinderung mittels
particolarmente adatti al lavoro and go operating elektronischer Steuerung, besonders
intermittente e Motors with very high starting and zur  intermittierenden Bewegung
e Motori con elevata coppia di spunto e braking torque geeignet
frenante Motoren mit erhohten Moment zu
Start und Bremse
Tipo Type/ Typ KVFXS30 | KVF 80 KFSV 80 KFSV 300 |KFSV 600 |KFSV 1000
Portata kg 30 80 80 300 600 1000
Capacity / Tragkraft
Piatto mm 600 700 (600) | 800 1200 1200 1200
Wheel / Teller
Campo di velocita giri/ min |0... 100 [0...100 |0...90 0...85 0...70 0...45
Speed range Rpm / Drehzahl Upm
% Filo d mm 0,1-0,5 0,2-1,1 0,25-1.4 0,5-4 0,6-55 0,6-5,5
% Wire dia. / Drahtdurchmesser
< = Ingombri mm 800x700 | 1250x700 | 1250x900 1700x1250 | 1900x1300 | 1900x1300
- Overall dimensions / Platzbedarf
i Peso kg 55 75 80 150 250 370
— 8 Weight / Gewicht
bt Piatto h mm 800 1050 900 900 850 990
i ~ % Wheel_height / Tellerhohe
@ @ * Piatto D matassa min 150 150 170 225 225 300
© % <y Min. coil dia. / Min.Coildurchmesser
aB =g Alimentazione standard V. | 220 MF | 220 MF 220 MF 380 TF 380 TF 380 TF
— ~ O % Std. Voltage / Std. Spannung
= Do Qg Dinamo Tachimetrica HDT | -- -- 0 0 0 [0)
B8 Ix HDT
wfPoano TachoDynamo
T o 55 = Ballerino X X X X X X
Q é o~ g Moving arm / Tdnzerarm
()] 2 g o - Ballerino pneumatico - - - - - -
< © < ®u Pruematic Moving arm / Tdnzerarm
m=z 2 Lg Passafilo con rulli - . - e o =
G Wire guiding rollers /
& Ciclo Normale X X
= NormalCycle / NormalerZyklus
% Reg Sep Rampe Acc / Dec
=2 Acc/Dec Gradient Separ.Regulation
3 Piatto Orientabile - - -- 0 - --
= Horiz. to vert. positionable wheel
E Freno di Stazionamento - - - -
@« StaticBrake / StatischBremse
% Riparo Guards/Schutzgitter - - - (8]
[T
0 |
& X :Standard O : Optional )
3‘ Salvo modifiche / Unless modifications /Anderungen vorbehalten
Q
L
[a]
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PRINCIPALI CARATTERISTICHE  MAIN FEATURES

e L ° aspo HDT funziona in * e The HDT decoiler works
sincronismo “ con la macchina sincronous “ with the operating
operatrice machine

e La velocita di rotazione dell’ aspo e The speed of the decoiler is

tel /fax 049 773997

¢ regolata in funzione della
velocita di alimentazione richiesta
(dinamo tachimefrica) e della

posizione dell” ansa del filo
(braccio ballerino)
I braccio ballerino dinamico

permette il controllo elettronico
bilaterale della posizione dell’
ansa (ideale per filo pretemperato
e bobine)

E® disponibile il ciclo di
funzionamento per filo
pretemperato di grosso diametro

controlled depending on the
feeding speed required (tacho
dynamo) and the position of the
loop of the wire (moving arm)

The dynamic moving arm allows
the bidirectional electronic control
of the position of the loop
(suitable for prehardened wire and
reels)

It is allowable the working cycle
for higher diameter prehardened
wire

Decoiler with special asincronous

Aspi con motori asincroni speciali motors with continuously variable e Haspeln mit speziellen asynchron
con variazione continua della speed by the means of an Motor mit stufenloser
velocita ~ mediante  controllo electronic control , particularly Geschwindigkeitsverdnderung
elettronico, particolarmente adatti suitable for stop and go operating mittels elektronischer Steuerung,
al lavoro intermittente e Motors with very high starting besonders zur infermittierenden
Motori con elevata coppia di and braking torque Bewegung geeignet
spunto e frenante e Motoren mit erhéhten Moment zu
Start und Bremse
X
<§ Tipo Tipe/Tip KFSV 1000 | KFSV 1500 | KFSV 2000 | KFSV 2500 | HDTV2500
=
<_]:l E Portata kg 1000 1500 2000 2500 2500
= Lé“[ Capacity / Tragkrafi
T Piatto mm 1300 1500 1500 2100 2500
o Wheel / Teller
L Campo di velocita giri/ min | 0..70 0...70 0...45 0..46 (20
< d Speed range Rpm - Drehzahl Upm
= Filo d mm 0,6 -6 1-14 1-14 1-14 4-16
O< Wire dia. - Drahtdurchmesser
[ :I_: Ingombri mm 2300x1400 | 2300x1600 |2500x1600 |3000x2100 |3200x2650
< § Overall dimensions /' Platzbedarf
a o Peso kg 650 800 800 1000 1200
9> % Weight / Gewicht
N Piatto h mm 650 850 850 850 900
w0 v Wheel height / Tellerhihe
ol Piatto D matassa min 300 500 500 500 500
- E Min. coil dia. / Min.Coildurchmesser
<<-(7 Alimentazione standard V. | 380 TF 380 TF 380 TF 380 TF 380 TF
% Std. Voltage - Std. Spannung
= Dinamo Tachimetrica HDT | O 0] 0] O X
% TachoDynamo HDT
4 Ballerino X X X X 0
= Moving arm / Tanzerarm
& Ballerino pneumatico - 0] 0 X 0
w Pnuematic Moving arm / Téanzerarm
% Passafilo con rulli -- 0 0 X 0
s Wire guiding rollers
2 Ciclo Normale X X X X
*-_llj NormalCycle / NormalerZyklus
Q Reg Sep Rampe Acc / Dec X X X X
(L'._,‘ Acc/Dec Gradient Separ.Regulation
= Piatto Orientabile - - - -- -
Horiz, to vert. positionable wheel
Freno di Stazionamento X X X X X
StaticBrake . StatischBremse
Riparo Guards / Schutzgitter 0] X

ASPlI PER MOLLIFICI

BESONDERE VORZUGE

Der HDT Abwickelhaspel arbeitet
“ sincronisiert” mit der Federn
maschine

Die Geschwindigkeit des Haspels
wird in Funktion der verlangten
Zufiihrgeschwindigkeit ~ (Tacho
Dynamo) und der Posizion der

Drahtschleife (T4nzerarm)
reguliert

Der  Dynamische  Ténzerarm
gewihrt die beidseitige
elektronische ~ Kontrolle der

Posizion der Schleife (ideal fiir
Vorgehirteten Draht und Spulen)
Es gibt auch einen Arbeits-Zyklus
flir Vorgehdrteten Draht mit
grofen Durchmesser

X :Standard O : Optional

Salvo modifiche / Unless modifications /Anderungen vorbehalten
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